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INTRODUCAO

Um dos maiores desafios deste seculo para a engenharia agricola, na cadela da irrigacao, € o desenvolvimento de métodos e sistemas
mais eficientes na aplicacao e no uso da agua. Nesse contexto, a eletronica como ferramenta para automacao desempenha papel
fundamental. Assim como a informatica, que agregada a mecanismos eletronicos se torna um forte envoltorio para a tecnologia e
praticidade disponibilizadas hoje. A proposta desse trabalho difere dos sistemas manuais de irrigacao, pois utliza a inteligéncia do
sistema embarcado em uma placa de Arduino, ou seja, ao inves de irrigar manualmente, esse sistema atua conforme 0s algoritmos
embarcados no Arduino. Uma forma encontrada para integracao de uma plataforma de hardware e de software segura, pratica e livre, fol

por meio da utilizacao do Arduino
OBJETIVO PROBLEMATICA

Desenvolver um prototipo de um braco mecanico A falta de chuvas, causando o baixo volume dos acudes e rios, a falta de
automatizado de baixo custo, que utiliza sensoriamento sistemas de irrigacao acessiveis e o desperdicio de agua em alguns sistemas
para um sistema de irrigacao de pequeno e médio porte de irrigagcao causam.

baseado na filosofia open source.
MATERIAIS E METODOS

O Braco Robotico € composto pelos seguintes materiais;
Cano PVC 50 mm, Juncoes Tipo “T" , Servo Motor MG995,
Placas Arduino UNO, Motor Shield, Display LCD 20x4,
Bombinha 12V, Fonte de Impressora, Reguladores step
down, Modulo Relé. O sistema faz uso de um sensor de
umidade higrometro gque verifica a gquantidade de agua
presente no solo, dependendo dessa leitura a bomba
d'agua sera acionada de forma automatica. Todas as
iInformacoes sao indicadas no display LCD. Ja a iluminacao
artificial, é feito por leds, esse controle é realizado atraves
de um sensor LDR.

Figura 3 — Bombas. | Figura4 — LDR.

Figura 2 — Montagem. P o
Fonte: Propria (2021). Fonte: Propria (2021). Fonte: Propria (2021).

Figura 5 — Caixa de controle. Figura 6 — Higrometro. Figura 7 — Montagem.
Fonte: Propria (2022). Fonte: Propria (2021). Fonte: Propria (2021).
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Figura 1 — Esquema elétrico. Figura 8 — Braco pronto. Figura 9 — Servo MG995. Figura 10 — Leds de iluminagao.
Fonte: Propria (2021). Fonte: Propria (2022). Fonte: Propria (2021). Fonte: Propria (2021).
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