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O projeto foi desenvolvido de forma online em 2020, onde os
discentes realizaram simulacdes e constru¢des de modelos usando
softwares; encontros virtuais foram realizados, para que por fim
pudessem pesquisar materiais tais como videos, artigos,
bibliotecas de programagao e aplicativos na web. A programacao
para o projeto foi realizada no programa Arduino, além de que o
aplicativo movel de comunicacdo serial para o drone foi feito
através do site MIT App Inventor (aplicativo que converte a voz
em texto). A elaboragdo do circuito eletronico eo experimento
da simulacdo aconteceram no Profeus 8 Professional. Deste
modo, o veiculo aéreo autbnomo em um sistema fisico sera capaz
de auxiliar encargos comandados por voz, isto &, o principal
diferencial em relagdo a outros projetos, em areas industriais,
comerciais e laboratoriais, como: gravar videos, transportar cargas
compativeis com a estrutura do drone, medir grandezas fisicas,
principalmente em ambientes insalubres ou periculosos,
resguardando o individuo pelo alcance de 10 metros possibilitado
pela tecnologia Bluetooth2.0+EDR e aumentando a produtividade
em algumas circunstancias.

INTRODUCAO

Atualmente, os drones sao importantes veiculos tecnoldgicos,
sejam eles para realizar entregas ou fazerem diversos servigos
de manutencdo corretiva, estes veiculos aéreos podem
desempenhar uma fun¢do autbnoma em um sistema fisico, no qual
apresentariam capacidade de auxiliar encargos por meio de
comandos realizados a partir da voz do usudrio e assim executar
o que lhe ¢ ordenado por palavras, isto €, o principal diferencial
em relacdo a outros projetos, em areas industriais, comerciais €
laboratoriais, como: gravar videos, transportar cargas compativeis
com a estrutura do drone, medir grandezas fisicas, principalmente
em ambientes insalubres ou periculosos, resguardando o individuo
pelo alcance de 10 metrospossibilitado pela tecnologia Bluetooth
2.0+EDR e aumentando a produtividade em algumas
circunstancias.

OBJETIVO

Desenvolver um projeto que contribua em dareas comerciais,
laboratoriais e industriais, fornecendo mudangas estruturais afim
de implementar o drone inteligente comandado por voz para
realizagdes de ensaios ¢ medi¢cdes compativeis a estrutura do
drone, isto também tornaria pratico o controle para qualquer
pessoa, mesmo que esta ndo seja acromodelista, além de aumentar
a produtividade em algumas circunstancias.

METODOS E MATERIAIS

O projeto foi elaborado remotamente no ano de 2020, a partir
do inicio da pandemia de covid-19, as pesquisas do
desenvolvimento do protétipo virtual do drone foram realizadas
com base em artigos, videos e bibliotecas de programagdo. A
programacao foi realizada em linguagem de Arduino, o aplicativo
movel de comunicagdo foi desenvolvido pela ferramenta de
criagdo online: MIT App Inventor, que converterdaa voz do usuario
em texto para depois ser enviado ao Arduino por meio de
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Os alunos fizeram a constru¢do do prototipo do circuito do
drone ¢ a simulacdo no Proteus 8 Professional. Para a
montagem do prototipo no Proteus, foram usadas duas pontes
H L298N, um arduino uno, 4 motores 12VDC e 1 mddulo
bluetooth HC-05.

Figura 01 —Drone desligado apos o comando por voz: desligar.
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Fonte: Autoria do grupo, 2021.

RESULTADO E DISCUSSAO

A simulagdo no Proteus foi executada adequadamente, de modoque
se obteve: a comunicagao serial entre o dispositivo do usuario com o
arduino do prototipo e as ligagdes eletrOnicas respondiamaos
comandos proferidos pelo usuario, ligando os motores que se
submetia os seus giros de acordo com cada instru¢do do emissor,
permitindo o voo do drone.

CONCLUSAO

Com a simulagdo do projeto finalizada, o préximo passo ¢ aplicar
conceitos aerodinamicos para um dimensionamento confidvel do
prototipo com a finalidade de tragcar experimentos para perceber e
corrigir eventuais falhas. Inicialmente, o drone estara dotado para
aplicacOes voltadas ao registro, como captura de fotos e gravacoes de
videos, ou para aplicagdes sensiveis dentro de um raio de 10 metros.
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