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INTRODUCAO

A PARALISIA CEREBRAL (PC) E UMA DEFICIENCIA

ENCEFALICA QUE AFETA O DESENVOLVIMENO FISICO,
SENSORIAL E EMOCIONAL DO PACIENTE, TENDO MAIOR
RECORRENCIA EM CRIANCAS, VISTO QUE SAO MAIS
SUSCETIVEIS A LESOES MAIS GRAVES POR ESTAREM
PROCESSO DE CRESCIMENTO. ASSIM, A FISIOTERAPIA SE
FAZ NECESSARIA, PORQUANTO TRAZ MELHORA NA
APRENDIZAGEM E COORDENACAO MOTORA DO PORTADOR.
NO ENTANTO, POR SE DISTANCIAR DO LUDICO, ACABA SE
TORNANDO UM PROCESSO DOLOROSO. DESSE MODO, E
IDEALIZADO UM BRACO ROBOTICO, BASEADO NO
APERFEICOAMENTO DE UM PROJETO JA DESENVOLVIDO
ANTERIORMENTE E QUE VISA IMPLEMENTAR LUDICIDADE
AS SESSOES DE FISIOTERAPIA.

OBJETIVOS

BUSCA-SE APERFEICOAR O CONTROLE DO BRACO

ROBOTICO JA DESENVOLVIDO POR SILVA ET AL. (2021),
REALIZANDO-O A PARTIR DA ELETROMIOGRAFIA. ESPERA-
SE ESTA APLICACAO POSSA ATRAIR OS PACIENTES EM
TRATAMENTOS FISIOTERAPICOS, REDUZINDO, ASSIM, A
TAXA DE DESISTENCIA DO PUBLICO INFANTIL..

METODOLOGIA

PARA REALIZACAO DO PROJETO, O CONTROLE E

REALIZADO POR SINAIS MIOELETRICOS, QUE SAO ENVIADO
DO CEREBRO AOS MUSCULOS E, NESTE PROJETO,
CAPTADOS OR SENSORES EMG. ESTES SINAIS SAO LIDOS E
TRATADOS POR UM ARDUINO, ATRAVES DE PROGRAMACAO
EM LINGUAGEM C/C++ E ENVIADOS AO BRACO ROBOTICO
PARA QUE ESTE REPLIQUE AS ACOES DO USUARIO.
NSERIDO NUM AMBIENTE DE LUDICIDADE, E RESPONSAVEL
POR REALIZAR OS MOVIMENTOS MECANICOS BASEADOS
NOS ACIONAMENTOS BIOLOGICOS DO BRACO DO
PACIENTE.
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RESULTADOS

FOI POSSIVEL OBSERVAR A MOVIMENTACAO DO BRACO

ROBOTICO ATRAVES DA OBTENCAO DE SINAIS EMG QUE
SAO DIGITALIZADOS A FIM DE REALIZAR O SEU
ACIONAMENTO POR MEIO DE UMA PROGRAMACAO
DEDICADA. E POSSIVEL REALIZAR O MOVIMENTOS NO
BRACO ROBOTICO PROPORCIONAIS AO MOVIMENTOS
REALIZADOS NO BRACO HUMANO.

CONCLUSAO

COM ESTE PROJETO, PODE-SE CONCLUIR QUE E POSSIVEL

REALIZAR O CONTROLE DO BRACO ROBOTICO A PARTIR DA
ELETROMIOGRAFIA, FAZENDO-O REPLICAR PARCIALMENTE
OS MOVIMENTOS HUMANOS. APOS OS RESULTADOS
POSITIVOS PODE-SE DIZER QUE OS OBJETIVOS FORAM
ALCANCADOS, EMBORA AINDA SEJA NECESSARIO
APRIMORAMENTOS PARA, DE FATO, SER APLICADO NA
REABILITACAO INFANTIL.
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