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PROTOTIPO DE UM DISPENSER AUTONOMO PARA ALII\/IENTA(;AO DE PETS
ALUNO: Joao Gabriel Alves Longhi
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INTRODUCAO

Diante do crescente uso de novas tecnologias
para diferentes funcoes, e a possibilidade de
alimentar os PETS, mesmo que o0S seus
cuidadores nao estejam presentes, verificou-se
a necessidade de desenvolver um dispenser
autonomo para animais domesticos que, além
de otimitizar o tempo dos cuidadores,
proporciona ao animal uma alimentacao
balanceada e saudavel.

OBIJETIVO

Desenvolvimento de um dispenser autonomo
para alimentacao de PETS a fim de garantir
precisao na hora da alimentacao, dosando e
proporcionando apenas a quantidade de racao
selecionada, alem de fornecer sua comida
somente nos horarios variados que seu dono
escolher, podendo auxiliar na dieta evitando o
excesso de alimentacao do pet.

B AN .
______
......

\I/ =
magem do Prototl -,
Fonte: O Autor = =

METODOLOGIA

Para a construcao do prototipo, foi utilizada a
plataforma Arduino UNO R3 e linguagem C/C++ para
programacao, Sensor Ultrassonico HC-SR04 e dois
Servo Motores para realizar a abertura do dispenser
da racao, onde a mesma €& encaminhada até o
reservatorio por meio da gravidade. Dessa forma,
apos ser realizada a deteccao da presenca do animal
por meio do sensor Ultrassdnico, o reservatorio com
a racao é exibido ao animal na parte externa do
dispenser.

CONCLUSAO

ApoOs realizacao de testes, com a primeira fase
do projeto concluido, o protétipo alcancou
resultado esperado atingindo as expectativas e
constatou eficacia frente a inovacao tecnologica
utilizada para promover novas possibilidades,
infraestrutura e  recursos viaveis para
automacao de um dispenser para alimentacao

dos Pets. A
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