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Problema Objetivo

Este projeto aborda um desafio comum enfrentado por algumas escolas: o processo

; , : - : O objetivo central deste projeto € desenvolver uma solugao automatizada para otimizar
de saida dos alunos. Atualmente, a ordem de saida das diferentes séries varia

. : : . : o processo de saida escolar, aplicando conceitos de robotica e automagao. Pretendemos
diartamente, o que exige a intervengao manual dos coordenadores para liberar as

A . : . criar um sistema que permita que os coordenadores da escola controlem a ordem de
turmas na sequencia correta. Essa tarefa ¢ demorada, sujeita a erros € atrasos, o que

- S : saida das diferentes séries de forma eficiente e precisa, eliminando a necessidade de
prejudica a eficiencia do processo educacional. : - o
intervencao manual diaria.

Materiais utilizados

em todas as fases do projeto
Fonte: Autores (2023)
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— Pesquisas e estudos sobre o objetivo, Testar no simulador para poder ter o
E leitura de artigos, estudos sobre o conhecimento da légica do projeto e o que Montar fisicamente o projeto,
protocolo de comunicacao seria preciso sem gastos desnecessarios pronto para uso e testes mais

eficazes como a distancia e gastos

Resultados Consideracoes finais

Fase Beta: .

A Fase Beta demonstrou a viabilidade da automacao com

0 Arduino Uno, fornecendo uma solugao 1nicial para o Este projeto representa um passo significativo em

problema mas ainda era necessario melhorias para direcao a automacgao do processo de saida escolar. A

Fase beta simulado
Fonte: Autores (2023) Fase Beta mostrou a viabilidade 1nicial do conceito,

eliminar o uso de tantos fios espalhados por toda a escola. )
Fase Beta Prototipagem

Fonte: Autores (2023) enquanto a Fase Avang¢ada proporcionou uma solugao

Projeto Automacao . . . . .
Saida Escolar mais eficaz e intuitiva.

/ Primeiros anos off \

Fase Avancada:
A Fase Avancada do projeto demonstrou maior eficiencia

Segundos anos off

e versatilidade. A rede Wi-F1 local permite uma liberagdo As proximas etapas incluem a implementacio de uma

rmas mais rapida, mtuitiv m ndeénci : . .
das turmas mais rapida, intuitiva e sem a dependencia de fonte de energia autonoma, comunicagao entre as

um painel fisico, podendo ser acessada de qualquer local da placas ESP32 e melhorias na interface web, tendo como

escola pela interface.

" Venceslau Visia Batita J objetivo eliminar a interven¢cao manual, otimizando o
) erenciamento escolar de forma eficiente.
Fase Avancada Prototipagem Interface webserver (Fase Avancada) g
Fonte: Autores (2023) Fonte: Autores (2023)

Fase Final:
A Fase Final deste projeto ¢ promissora. Fo1 alcangada

de certa forma, porém sera necessario melhorias, a A Fase Final deste projeto representa um avango

comunica¢ao sem fio entre as placas ESP32 foi bem notavel na automac¢ao do processo de saida escolar

sucedida, mas ainda temos a dificuldade de implementar a sendo esta nossa proxima meta a ser alcancada. A

nossa interface, por termos mudado o protocolo de implementa¢ao bem-sucedida da comunicacao sem fio

comunicagao para o ESP-NOW a utilizagao do webserver contribuira para um sistema mais eficiente e flexivel.

sera feita de uma maneira diferente.

Fase Final Prototipagem Fase avancado simulado
Fonte: Autores (2023) Fonte: Autores (2023)
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