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PROBLEMA DE PESQUISA

A ideia para criar o Ambutech surgiu da observacao do
trafego em algumas ruas do municipio de Rondonopolis
cidade do interior de Mato Grosso, onde em alguns
momentos ficou evidente a dificuldade enfrentada por
condutores de ambulancias e de veiculos de resgate ao
trafegarem por vias estreitas durante o sinal vermelho
nos semaforos.

Diante desta realidade, a questao que impulsionou o

ANALISE

A construcao do prototipo na forma de maquete
permitiu que fossem realizados testes e visualizar o
funcionamento da solucao proposta. A tecnologia fol
aplicada em um trecho urbano com dois cruzamentos
semaforicos.

Em ambos os prototipos realizados foram utilizados
carros em escala reduzida para representar o papel das
ambulancias e os veiculos de resgate, e neles foram

desenvolvimento deste projeto foi: Como a tecnologia fixadas etiquetas RFID.

pode ser empregada para aprimorar a gestao
semaforica, de modo a garantir a movimentacao eficaz e
segura para ambulancias e veiculos de resgate?

OBJETIVO

O objetivo do projeto consiste em aprimorar o

deslocamento de ambulancia e veiculos de resgate,
utilizando-se dos semaforos como meio de controle de
trafego, visando facilitar a passagem destes veiculos,
promovneod fluidez e seguranca no transito.

A utilizacao da placa de prototipacao Arduino, com o
uso de sensores permitiu que fosse controlada a
temporizacao dos semaforos em relacao a aproximacgao
de veiculos AR.

METODO E PROCEDIMENTOS

O trabalho foi idealizado e construido inicialmente a
partir de investigacao, pesquisa bibliografica e pesquisa
acao. A partir da investigacao e de entrevistas realizadas
com a corporacao do SAMU da cidade de Rondondpolis -
MT. A partir de estudos bibliograficos foi selecionado
tecnologia , e criados dois protétipos. O primeiro
protétipo denominado P1 baseava-se no uso de sensor
infravermelho TCRT500, porém foi identificado uma
falha critica na identificagao dos veiculos.

CONCLUSAO DO PROJETO

A construcao dos dois prototipos proporcionou uma
visao clara do funcionamento da solugao. Enquanto o
protétipo P1 nao alcancou os resultados desejados no
controle de trafego, o desenvolvimento de P2 com a
implementacao de sensores de identificacao e RFID,
apresentou melhores resultados na identificacao de
ambulancias e nos veiculos de resgate.

E importante ressaltar que o trabalho desenvolvido até
agora apresenta carater inovativo em processo, e 0
desafio do estudo se apresenta no proximo passo, que
consiste na criacao de um prototipo maior, que possa
se aplicado a veiculos.

Para continuar avangcando na pesquisa, O proximo
desafio consiste na criacao de um terceiro protétipo.
Esse novo prototipo utilizara o microcontrolador ESP32
em substituicao ao Arduino e incorporara um modulo
GPS. Essa mudanca visa explorar a possibilidade de
acompanhar os trajetos das ambulancias e veiculos de
resgate em distancias mais amplas.

Para aprimorar a detec¢cao das ambulancias e veiculos de
resgate, fol proposta a construcao de um segundo

protétipo (P2). Nesta etapa foi utilizado um sensor de
iIdentificacao RC5212 a partir de tags RFID.




