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publicas voltadas para a modernizagéo das bibliotecas.
Este estudo investiga a viabilidade da implementacdo de robds RESULTADOS
autbnomos e sistemas de recomendacdo baseados em IA em

bibliotecas publicas e académicas no Brasil, com enfoque em solugées

O desenvolvimento do protbtipo de robd autdbnomo para automacgéo de
bibliotecas apresentou avangos significativos, especialmente na superagdo de
desafios técnicos relacionados a mobilidade, alimentacdo de energia e leitura de
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. . as estantes. Esse problema foi solucionado com a substituicdo do material etiquetas RFID.

fol estruturado em duas etapas proc.:essclmento e d tomada de das rodas e ajustes no controle dos motores. Além disso, o sistema de leitura
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permite que o robd se desloque acervo e aprimorar a experiéncia operagéo, preciséo de leitura e eficiéncia na organizagéo dos livros.
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Tecnologias preferéncias individuais dos usudrios. Entretanto, a integracdo plena da IA ao
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Q construido, cheio de criaturas fantésticas e uma histéria envolvente? Os proximos passos do projeto incluem a realizagdo de experimentos mals
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abrangentes para avaliar a robustez do sistema em condi¢gdes operacionais
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considerando tanto a organizagdo fisica dos livros quanto a tensdo psicoldgica, atmosfera sombria e personagens marcantes? futuramente. A fase 3 corresponde a implementacdo dos sistemas nas
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busca e localizacéo de exemplares. amplamente reconhecidas em cada género. A avaliagéo foi feita com base em
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