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O Projeto & Motivacgédo

O Lixox é uma solucao de robdtica projetada para recolher pequenos residuos (latas, garrafas, papel) em
areas publicas e escolares. Ele opera de forma autonoma em areas pré-definidas ou via controlo remoto.

A nossa motivacao foi resolver o problema do lixo espalhado no patio da escola e em areas
urbanas, usando componentes simples de forma inovadora para criar uma engenharia acessivel.”
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