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O projeto busca desenvolver um musculo
artificial eletroativo de baixo custo, feito
com polimeros condutivos e reciclaveis,
para aplicacoes em proteses e robotica. A
pesquisa Investiga o funcionamento do
material, sua resposta a estimulos
eletricos e condicoes ideais de fabricacao.

Apropostadialogacoma COP30 ao
destacar sustentabilidade, bioeconomia e

inclusao social. Alem de inovacao
tecnologica, pretende gerar impactos
locais positivos e acessivels. Assim,

aproxima a ciéncia escolar dos debates
climatica e

globails sobre jistica
desenvolvimento sustentavel.

Este projeto

representa um avancgo
crucial focado na democratizacao da
tecnologia e em solucoes para a inclusao
social. A Iniciativa ¢é sustentavel e
economicamente viavel, utilizando
materiais reciclados e de baixo custo em
sua construcao. Esse método demonstra
um compromisso pratico com a economia
circular e 0S Objetivos de
Desenvolvimento  Sustentavel (ODS).
Assim, conecta a ciéncia escolar de forma
significativa aos debates globais sobre
justica social e acessibilidade tecnoldgica.

Como desenvolver um musculo artificial

eletroativo capaz de auxiliar na
recuperacao de movimentos e
adaptacoes em proteses, Integrando

tecnologias sustentaveis e materiais de
baixo impacto ambiental, em consonancia
com os debates e objetivos da COP30
sobre inclusao social e Inovacao
tecnologica sustentavel?

artificial
elastOmeros
dieléetricos que possibilite aplicacoes em
proteses e dispositivos assistidos inclusao
social e melhoria da qualidade de vida,

um musculo
utilizando

Desenvolver
eletroativo

alinhadoaos priscipios de Inovacao,

sustentabilidade

acessibilidade e
defendidos na COP30.

Nossa metodologia focou na criacao de

um musculo artificial eletroativo com
materiais acessiveis. Apos testes com o
elastomero VHB 4905, alcancamos o
controle eficiente da deformacao, devido a
estabilidade da tinta condutiva como
eletrodo flexivel.

Esta abordagem assegura uma alternativa
economicamente viavel e de facll
replicacao em ambientes de pesquisa ou
escolares. Realizamos seis ensaios para
otimizar o protétipo, avaliando niveis de
tensao e configuracoes.

Os materiais foram escolhidos visando
eficiéncia, baixo custo e sustentabilidade,
devido o seu potencial reciclavel. O
sucesso do controle da deformacao valida
O uso de polimeros dieletricos em
aplicacoes biomedicas de ponta. Todo o
processo priorizou solugoes tecnologicas
gque promovem a inclusao social e um
Impacto ambiental reduzido.

Fonte: elaborada pelos autores

Os resultados confirmam a viabilidade
do uso de musculos artificiais eletroativos

de baixo custo, desenvolvidos com
elastomeros dielétricos e tinta condutiva.

O prototipo demonstrou resposta
eficiente a estimulos eletricos,

apresentando deformacoes controladas e
potencial para futura integracao de uma
mao mecanica em 3D.

Alem disso, o sistema possui grande potencial
par a ser adaptado a proteses e dispositivos
assistivos.
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Fonte: elaborada pelos autores

Esse trabalho impulsiona os avancos em
biotecnologia e engenharia de materiais,
propondo solucoes sustentaveis e de baixo
impacto ambiental. Tambem reforca os objetivos
de desenvolvimento ao demonstrar que a ciéncia
escolar pode apoiar a sustentabilidade e a
iInclusao social. Nossa iniciativa € relevante tanto
em escala local quanto em nivel global.

Fonte: elaborada pelos autores
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